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 ھ ـ ٦۱٤٤مادة الروبوت  للعام الدراسي   أسئلة

 )   ات البرمجة ووظائفھا+ التعرف على أیقون   NXTروبوت  (التعرف على مكونات  الأولىالوحــــدة 

 

 ضعي الدائرة أمام الإجابة التي تمثل البدیل الصحیح : ) ۱۱لى () إ۱الفقرات من (  /  في۱س      

۱ 
 ........ loopفائدة أیقونة الـ      NXT programmingفي برنامج 

 قیاس  الأطوال  (د) قیاس الضوء  (جـ) الحركة  (ب) التكرار                                                          (أ)

۲ 

 

 ........ھو بالصورة الموضح  اسم الحساس 

 حساس اللمس  (أ)
 Touch sensor      

 حساس الصوت  (ب)
Sound sensor 

 حساس الضوء (جـ)
Light sensor 

لصوتیة  ا حساس الموجات فوق  (د)
ultrasonic sensor 

۳ 

 

 ........ھي  وظیفة الأیقونة التالیة

 

            

 حركة الروبوت  (د)                                      إظھار صورة (جـ)                    انتظار الروبوت  (ب)                                        إصدار الصوت  (أ)

٤ 

 

 ........نستخدم  NXTلفتح جھاز 

 

 

 

 

 

 

 (د) المفتاح السفلي )                Enter(جـ) المفتاح البرتقالي( (ب) مفتاح السھم الأیسر                   (أ) مفتاح السھم الأیمن 

٥ 

 

 ........ NXTعدد المفاتیح الموجودة بجھاز 

 ستة مفاتیح  (د) خمسة مفاتیح  (جـ) مفاتیح  ةأربع (ب) مفاتیح  ةثلاث  (أ)

٦ 

 

 ........وظیفة الأیقونة التالیة 

 

 

 

 

            

 حركة الروبوت (د)                                         إظھار صورة (جـ)               انتظار الروبوت (ب)                                       إصدار الصوت (أ)



 
 

۷ 

 

 ..............  لقیاس شدة الضوء نستخدم حساس

(د) الموجات فوق    Light(جـ) الضوء   Sound(ب) الصوت  . Touch(أ) اللمس  
  Ultrasonicالصوتیة 

۸ 

 

 .......... الموضح بالصورة الحساساسم 

 حساس اللمس  (أ)
 Touch sensor      

 حساس الصوت  (ب)
Sound sensor 

 Lightحساس الضوء (جـ)
sensor 

حساس الموجات فوق   (د)
 ultrasonic sensorلصوتیة ا

۹ 

 

 .......... اسم الحساس الموضح بالصورة

 Touchحساس اللمس (أ)
sensor      

 حساس الصوت  (ب)
Sound sensor 

 Lightحساس الضوء (جـ)
sensor 

حساس الموجات فوق   (د)
  ultrasonic sensorلصوتیة  ا

۱۰ 

 

 ........ھي  وظیفة الأیقونة التالیة

 ظھار صورة إ(د)                      صدار صوت (جـ) إ (ب) تسجیل صوت  (أ) حركة الروبوت  

۱۱ 

 

  ........إلى   الصورة ھذه تشیر

 Beam(د)  L Beam(جـ)  Flat Beam(ب)  Angle Beam(أ) 



 
 

 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 


     
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 العمود الثاني  العمود الأول 

 ( أ) الأمر المستخدم في البرمجة للتحكم في محركین   )۱( 
 
 

 Beam (ب)    )۲( 
 
 

 ظھار صورة إ أمر )(جـ ) ۳( 
 
 
 

 NXT Programmingبرنامج  ( د) ) ٤( 
 
 

    
 )Switch(ھـ)  أمر الاختیار (  ) ٥( 

 
 
 

 ) Soundصدار صوت ( (و)  إ )٦(
 
 

 ) Loop(ز)أمر  التكرار ( 
 

 Light sensorلضوء حساس ا  ) ح( 

 ا یناسبھا من العمود الثاني: كل فقرة من العمود الأول بم صلي  / ۲س

 



 
 

 

 

 كل فقرة من العمود الأول بما یناسبھا من العمود الثاني:  صلي  / ۳س

 العمود الثاني  العمود الأول 

 )۱( Flat Beam 
 ( أ)     

 
 
 

 Motorمحرك  ) ۲( 

 ب)  (
 
 
 
 

 )۳ ( Angle Beam 

 جـ) (
 
 
 
 

 ) لتسجیل صوت نستخدم الأمر٤( 

 ( د) 
 
 
 

 ) Soundصدار صوت (إ أمر )٥(
 

 ھـ)   (
 

 Wheels العجلات )٦( 

 و)   (
 
 
 

 (ز)  
 
 
 



 
 

 
 

 
       

 

 )  (                          .حساسات ةثلاث NXTعدد الحساسات المستخدمة في جھاز . ۱
 (     )  .       بیض و الأسودللتمییز بین اللونین الأ light sensorنستخدم حساس الـضوء . ۲

 )   (     .یمكن أن تحل محل الإنسان في بعض المواقف الروبوت ھو جھاز أو آلة . ۳

 )    (              .قیاس شدة الضوء ) ھو Sound sensorفائدة حساس الصوت(   .٤

 )  (                           .) لنقل الحركة بین المحركاتGearsتستخدم الـتروس(  .٥
 )       (       .یقاف الحركة خلف أو إ أوفیدنا في اختیار الحركة أمام ت Moveیقونة  الحركة أ .٦

 )     (                        ذو اللون الرمادي.    Axel) نختار ٤بطول ( Axelلاختیار . ۷

 

  

   

 
 

 : المعلمة عدادإ                                                                                         
 شیخة العمودي                                                                                          

                                                                                            

 /  ضعي الحرف (ص) إذا كانت العبارة صحیحة والحرف (خ) إذا كانت العبارة خاطئة:٤س
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 ھ ـ ٦٤۱٤للعام الدراسي  بوت  ومادة الر أسئلة

 

 )  Door Alarm( روبوت  الثانیة الوحــــدة
 

 ضعي الدائرة أمام الإجابة التي تمثل البدیل الصحیح:   )٦لى (إ)  ۱في الفقرات من (  /۱س      

۱ 
 ........ الصورة ھذه تشیر ماذا إلى

 Beamد) ( L Beam(جـ)  Flat Beam(ب)  Angle Beam(أ) 

۲ 

  

 ........وظیفة الأیقونة التالیة ھي 

 حركة الروبوت  (د)                                        إظھار صورة (جـ)                  انتظار الروبوت  (ب)                                         إصدار الصوت  (أ) 

۳ 

 

  ........ھي  وظیفة الأیقونة التالیة

 حركة الروبوت  (د)                                        إظھار صورة (جـ)                   انتظار الروبوت  (ب)                                          إصدار الصوت  أ)(

٤ 

 

 ........اسم الروبوت في الصورة المجاورة

 spider(د)                              door alarm(جـ)  mouse trap(ب)  mini golf(أ) 

٥ 

  

  ........ھي  وظیفة الأیقونة التالیة

 حركة الروبوت  (د)                                       إظھار صورة (جـ)                    انتظار الروبوت  (ب)                                          ر الصوت إصدا (أ) 

٦ 

 

 ........ door alarmاس المستخدم في روبوت نوع الحس

 حساس اللمس  (أ)
Touch sensor 

 ت حساس الصو (ب)
Sound sensor 

 حساس الضوء (جـ)
Light sensor 

حساس الموجات فوق   (د)
 لصوتیة ا

ultrasonic sensor 



 
 

 
 

 

 
 

 
 
 
 
 
 


     
 
 
 
 
 

 العمود الثاني  العمود الأول 

 Loopتكرار ال أمر ( أ)  ) ۱( 

 حساس المسافة ب) ( ) ۲( 
   ultrasonic sensor 

 إظھار صورةجـ) ( ) ۳( 
      Display 

 
 Touch sensorحساس اللمس   ( د) ) ٤( 

 حركة الروبوت  أمر )ھـ( ) ٥( 
Move        

 

 إصدار صوت أمر و) ( 
        Sound 

 
 

 بھا من العمود الثاني: كل فقرة من العمود الأول بما یناس صلي  / ۲س



 
 

 
 

 

 

 

       
 

 (    )                      .    اللمسھو حساس  door alarmروبوت . الحساس المستخدم في ۱

 )  (                                                                           .. الروبوت موجود في منازلنا۲

 (    )                                                             .عن شدة الضوء مسئول. حساس الصوت ۳

 (    )                                                   .          .مفاتیحثلاثة على  NXT. یحتوي جھاز ٤

 (    )                   .           حساسات ةثلاث NXT. عدد الحساسات المستخدمة في جھاز ٥

                    

 

 

 :المعلمةإعداد                                                                                 
  شیخة العمودي                                                                                

      
 

 

            
 

   

 

 ضعي الحرف (ص) إذا كانت العبارة صحیحة والحرف (خ) إذا كانت العبارة خاطئة:   /۳ س
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 ھ ـ ٦٤۱٤للعام الدراسي  بوت  ومادة الر أسئلة

 

 )Mini Golfروبوت   (  الثالثة الوحــــدة
 

 التي تمثل البدیل الصحیح: أمام الإجابة الدائرة  ضعي) ٦لى (إ) ۱في الفقرات من (  /۱س

 ........الموضح بالصورةخلال دراستك لمادة الروبوت اسم المشروع  من ۱

 

 

 

 

 spider(د)                              door alarm(جـ)  mouse trap(ب)  mini golf(أ) 

۲ 
 ........ Mini Golfعدد المحركات المستخدمة في روبوت  

 محركات ةأربع(د)  محركات ةثلاث(جـ)  محركین(ب)  محرك واحد(أ) 

۳ 

 

  ........ھي  وظیفة الأیقونة التالیة

 حركة الروبوت  (د)                                        إظھار صورة (جـ)                   انتظار الروبوت  (ب)                                          إصدار الصوت  (أ)

٤ 

 

  ........ الصورة ھذه تشیر

 
 (د) حساس اللمس  (جـ) محرك  حساس الصوت (ب)  حساس الضوء (أ) 

٥ 

  

  ........ي ھ وظیفة الأیقونة التالیة

 حركة الروبوت  (د)                                       إظھار صورة (جـ)                    انتظار الروبوت  (ب)                                          ر الصوت إصدا (أ) 

٦ 

 

 ........اسم الحساس الموضح بالصورة ھو

(أ)حساس اللمس  
Touch sensor 

 الصوت  حساس (ب)

Sound sensor 

 الضو حساس  (جـ)
Light sensor 

حساس الموجات فوق   (د)
 لصوتیة ا

ultrasonic sensor 
 



 
 

 
 

 
 
 

 العمود الثاني  العمود الأول 

  )۱(  
 
 
 

 mini golfروبوت   )أ (

 Beam (ب)  )  ۲( 
 
 

 Wheel )(جـ ) ۳( 
 
 
 

 NXT Programmingبرنامج  ( د) ) ٤( 
 
 

    
 Flat Beam(ھـ)   ) ٥( 

 
 
 

 Angle Beam(و)   ) ٦(
 
 

 display ظھار صورةإ )ز( 

 )Loop(ح) أمر التكرار ( 

 الثاني:   صلي كل فقرة من العمود الأول بما یناسبھا من العمود / ۲س



 
 

 

 

       
 

 (    )                         على محرك واحد فقط.  Mini golfیحتوي  روبوت . ۱

 )   (                .یمكن أن تحل محل الإنسان في بعض المواقف ة.  الروبوت ھو جھاز أو آل۲

 )    (                                                 .   ٤٫۳٫۲٫۱مداخل الحساسات موجودة في . ۳                   

 (    )                      NXT programming. لبرمجة الروبوت نستخدم برنامج ٤                 

                              

 

 

 :المعلمةإعداد                                                                                 
  شیخة العمودي                                                                                

     

 

 ضعي الحرف (ص) إذا كانت العبارة صحیحة والحرف (خ) إذا كانت العبارة خاطئة:   / ۳س
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